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Dans   cette   thèse,   on   a   contribué   à l’implémentation  des  méthodes  à  noyaux  pour 
l’identi�cation des systèmes non linéaires.On a  présenté  deux  méthodes  à  noyau: SVM  
et RN. Une étude  comparative  entre  ces  deux méthodes a  été  faite et  qui a  donné  de  
bonnes performances  en  termes  de  capacité  de  généralisation. Pour résoudre  le 
problème  de  temps pour  les  systèmes  à  temps  réel disposant de  grands  jeux  de  
données, on  a  proposé  une méthode  e�cace  pour  l’implémentation  de  la  phase  de  
test  de  la  méthode  SVM.  La contribution  de  base  de  cette  approche  est  d'accélérer  
le  calcul  du  modèle  RKHS  à  l'aide d’une carte FPGA. Les expériences prouvaient 
que l'accélération a atteint plus que 60 fois par rapport  au  temps  de  calcul  du  logiciel  
(MATLAB). Finalement, on    a développé  un accélérateur Hw/Sw de  la  méthode  RN sur 
une plateforme  FPGA dont l’objectif est de surmonter les problèmes de mémoire et du 
temps alloué pour la détermination des paramètres  
du  modèle.  La co-simulation a été  réalisée à  l'aide  de  Xilinx  System  generator. Les 
expériences  prouvaient  que  notre  co-conception  atteint  plus  de  40  fois  d'accélération  
par rapport à l'algorithme classique RN.
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